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Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf gelenkige 
Abstutzvorrichtungeii fur flexible Leitungen zur Zu- 
flihrung von elektrischem Strom Oder eines Fluids mi- 
ter Druck von Anordnungen wie von Handhabungsgeraten , 
Robotern, Handhabungsarmen oder dergleichen. 

Es ist bekannt, dafi die gelenkigen Abstutzvorrichtun- 
gen der genannten Gattung durch eine Kette gebildet 
werden, der en Drehamplitude der auf einanderf olgenden 
Kettenglieder abhangig von den beabsichtigten Ar- 
beitswinkeln begrenzt werden mu£. 

Im Dokument US-A-4 590 961 (SCHUMANN) wird eine Ab- 
stdtziing dieser Art beschrieben, bei der jedes Ket-r 
tenglied. zwei langsgerichtete Flansche aufweist, de- 
ren Rander bzw. Enden prof iliert sind, urn sich mit 
den entsprechenden Flanschen der zwei benachbarten 
Kettenglieder schwenkbar zusammenzufugen. Die R.ander 
der Flansche sind Seite an Seite in Uberlappung an- 

r 

geordnet und sie sind durch eine Achse verbunden, die 



in dafiir in iJbereinstimmung vorgesehene Of fnungen in 
den Randern bzw. Enden eingefugt sind. Tatsachlich 
wird jede Achse von einer Vorrichtung der Begrenzung 
der Amplitude getragen, die durch eine losbare Platte 
gebildet wird, wobei die Platte, angeordnet um die 
zuvor erwahnte Achse, mit relief artigen Bereichen 
versehen ist, die mit Spiel in in den Randern der 
Flansche vorgesehene bogenformige Offnungen einge- 
fiihrt sind. 

Obwohl eine derartige Anordnung eine zuf riedenstel-* 
lende Veranderung der Amplitude der Winkelverschie- 
bung der Kettenglieder der Kette Oder der Abstiitzung 
durch den Austausch von mit relief artigen Bereichen 
unterschiedlichen Profils versehenen Platten erlaubt, 
sind die erzielten Ergebnisse nicht insgesamt zufrie- 
deristellehd. Die losbaren Platten werden nicht win- 
kelmaBig auf den Flanschen der Kettenglieder gehal- 
ten, .so daS die Verschiebung der Gesamtheit der Kette 
recht ungenau bleibt. 

Es fehlt der Abstiitzung an Steifheit und dariiber hin- 
aus verlangt der Austausch der Platten notwendiger- 
weise eine mbmentane Trerinung der Kettenglieder, da 
die SchwenJcachsen und Achsen des Zusammenbaus durch 
die Platten getragen werden. 

Mit der Erfindung sollen diese Nachteile vermieden 
werden, deren Gegenstand die gelenkige Abstiitzung, 
wie sie im Anspruch 1 def iniert ist. 

Die als Beispiel angegebene Zeichnung ermoglicht ein 
besseres Verstandnis der Erfindung, ihrer Merkmale 
und der Vorteile, die sie verschaffen kann. 



Fig. 1 ist eine perspektivische Explosions- 
ansicht eines Kettengliedes einer ge- 
lenkigen Abstiitzung nach der vorlie- 
genden Erfindung. In gestrichelten 
Linien sind die Enden eines anderen 
ahnlichen Kettengliedes dargestellt. 

Fig. 2 ist ein Teilquerschnitt der Schwenk- 
verbindung von zwei Kettengliedern. 

Fig. 3 ist ein Schnitt nach III-III (Fig. 2) . 

Die Schnittebene der Fig. 2 ist mit 
II-II bezeichnet. 

Fig. 4 ist eine Ansicht ahnlich der nach Fig. 

2, die jedoch die zwei Kettenglieder 
in einer zueinander schrag ange.ordne- 
ten Stellung zeigt. 

jedes Kettenglied 1 der gelenkigen Abstiitzung umfal^t, 
wie in Fig. 1 dargestellt ist, zwei identische Flan- 
sche 2, 3, die symmetrisch zu der mittleren Langsebe- 
ne des Kettengliedes 1 liegen. Die zwei Flansche sind 
durch zwei Stege A, 5 miteinander verbunden, die ent- 
weder einstiickig mit den Kettengliedern ausgebildet 
sind oder durch unabhangige Querstreben gebildet wer- 
den. Man bemerke, daB eines der Enden jedes Flansches 
zwei Wangen 2a, 3a in einem Kreisbogenprof il umfaBt, 
die zwischen sich einen freien Raum begrenzen, wah- 
r.end das andere Ende in Form eines Mitnehmers 2b, 3b 
realisiert ist, dessen Dicke dem Abstand der Wangen 
des entgegengesetzten Endes jedes Flansches ent- 
spricht. So kanh ein anderes Kettenglied I 7 , das in 
gestrichelten Linien dargestellt ist, mit dem Ketten- 
glied 1 dank des Eingreifens der zwei Mitnehmer 2'b, 



3'b zwischen die Wangen 2a, 3a des Kettengliedes 1 
zusammengesetzt werden. 

Jedes gabelformige Ende der Flansche umfaBt ein Mit- 
telloch 2c, 3c, das dazu geeignet ist, eine unabhan- 
gige Achse 6 aufzunehmen, die auch die in die Mitneh- 
mer 2b, 3b eingearbeiteten Locher des gleichen Durch- 
messers 2d, 3d durchgreif t . Wenn letztere zwischen 
die Wangen eines anderen Kettengliedes in Eingrif f 
treten, sind die zwei Kettenglieder zueinander in 
einer Schwehkbewegung um ihre Achsen 6 gelenkig. gela- 
gert. Man bemerke, dafi die beiden L6cher 2c, 3c zwei 
Durchmesser aufweisen, .vrobei der Bereich mit groBerem 
Durchmesser 2e, 3e in der auBeren Wange jedes Flan- 
sches 2, 3 angeordnet ist. Jede Achse 6 umfafit an 
einem ihrer Enden einen ,Kopf 6a, der in den Bereich - 
grofieren Durchmessers 2e, 3e jedes der Locher 2c, 3c 
eintaucht. 

Ihr entgegengesetztes Ende ist dlinner und umfaBt ein 
Bajonett 6b, das zwei in der inneren Wange jedes ga- 
belformigen Endes der Flansche 2, 3 eingearbeitete 
Ausnehmungen 2f, 3f durchquert. Zwei andere diametral 
entgegengesetzte Ausnehmungen 2g, 3g empfangen das 
Bajonett nach der Drehung der Achse 6 in dem Loch, 
mit dem sie zusammenarbeitet . 

Man bemerke, daB die auBeren Wangen ebenso wie die 
Mitnehmer 2b, 3b drei bogenformige Offnungen 2h bis 
2i, 3h bis 3i aufweisen, die konzentrisch zu ihren 
jeweiligen Offnungen mit gleicher Lange angeordnet 
sind und jeweils in 180° zueinander liegen. Die 
Orientierung der Offnungen entspricht den zwei Enden 
oder Randern jedes Kettengliedes. 



Um die Amplitude der Winkelverschiebung der ketten- 
glieder zu begrenzen, greift man auf kreisformige 
Platten 7, 8 zurtick, deren innere Flache drei bogen- 
formige Vorspriinge 7a, 8a umfaBt, die in identischer 
Weise zu der der Offnungen jeder aufleren Wange und 
des Mitnehmers der zwei Flansche 2, 3 angeordnet 
sind. Die Dicke der Vorspriinge ist gleich der der au- 
Beren Wangen der Flansche, derart, daB sie sehr genau 
die in diesen eingearbeiteten Offnungen einnehmen. 
Jeder Vorsprung verlangert sich durch einen kiirzeren 
Steg 7b, 8b, der in jede Offnung 2i, 3i des Mitneh- 
mers eines benachbarten Kettengliedes eingreift 
(Fign. 2 und 3) . Jeder Steg umfaBt noch einen Ansatz 
7c, 8c, der die Form eines Greifers aufweist und der 
in drei Lochern 2i, 3i mit zwei Durchmessern ein- . 
greift, die in den inneren Wangen der gabelf brmigen 
Enden jedes Flansches realisiert sind. Auf diese Wei- 
se wird jede Platte 7, 8 durch Verklinkung in bezug 
auf den entsprechenden Flansch jedes Kettengliedes 
gehalten. 

Die Funktionsweise ist wie folgt: Wie in Fig. 2 ge- 
zeigt wird, wird jede Plattte in der Drehung in bezug 
auf den gabelf Srmigen Rand des entsprechenden Flan- 
sches des Kettengliedes festgesetzt. Die bogenformi- 
gen Vorspriinge 7a, 8a greifen mit leichter Reibung in 
die entsprechenden Offnungen 2h, 3h der auBeren Wan- 
gen der Flansche 2, 3 ein, wahrend die Ansatz e 7c, 8c 
jeder Platte 7, 8 sich in die entsprechenden Locher 
einklicken, wie weiter oben beschrieben wurde. Dage- 
gen nehmen die Stege 7b, 8b der Platten 7, 8 nicht 
die gesamte Flache der Offnungen des Mitnehmers des 
benachbarten Kettengliedes 1' ein, derart, daB, wenn 
die zwei Kettenglieder in Verlangerung zueinander 
liegen, der freie Raum einem Winkel von a entspricht. 



Wenn ein Kettenglied in bezug auf das andere 
schwenkt, ist seine Schwenkbewegung durch den Wert 
des Winkels begrenzt, wobei die Enden der Stege der 
Platten die zuvor erwahnten freien Raume durchlaufen, 
um gegen die Begrenzung der Offnungen zu stoBen, wie 
es in Fig. 4 hinsichtlich der Platte 8 gezeigt ist. 

Wenn die Schwenkbewegung der Kettenglieder zueinander 
unterschiedlich zu der mit dem Winkel a sein soli, 
reicht es, die Platten gegen andere auszutauschen, 
bei denen die Lange der Stege unterschiedlich ist. 

Es wurde so eine Vorrichtung zum Begrenzen der Ampli- 
tude, realisiert, die in ihrer Ausfiihrung sehr einfach 
ist,. da alle ihre Elemente in Kunststoff geformt sein 
konnen urid deren Funktionsweise sehr sicher ist. Man 
wird bemerken, daft die gelenkige Abstiitzung wegen der 
wirkungsvollen Verbindung der Platten 7, 8 und der 
Kettenglieder 1, % ± f eine perfekte Steifheit aufweist. 
Die Verschiebung der Ge.samtheit der Kettenglieder der 
Abstiitzung weist eine absolute Genauigkeit auf, die 
jede def ormierende Wirkung an den durch die Kette 
gestutzten flexiblen Leitungen vermeidet. 
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Pa t en t an spr xich e 

1. Gelenkige Abstutzung fur flexible Versorgungs- 
leitungen, bestehend aus einer Kette, bei der 
jedes Kettenglied (1) zwei Langsf lansche (2,3) 
umfaBt, die derart ausgebildet sind, daS sie 
iiber eine Drehachse (6) mit den Flanschen eines 
benachbarten Kettengliedes (1') zusammengesetzt 
werden, wahrend in der Hohe jeder Achse (6) eine 
als losbare Seitenplatte (7 , 8) ausgebildete Win- 
. kelbegrenzungsvorrichtung vorgesehen ist, die 
mit vorspringenden Teilen versehen ist, die mit 
Spiel in in den Flanschen der Kettenglieder an- . 
geordnete bogenformige Offnungen eingesetzt 
sind, 

dadurch gekennzeichnet , 

daB ein Ende jedes Flansches (2,3) gabelformig 
ausgebildet ist, urn zwei parallele Wangen 
(2a, 3a) zu bilden, zwischen die das entgegenge— 
setzte Ende (2b, 3b) des benachbarten Kettenglie- 
des (1') in Form eines Mitnehmers greift, wah- 
rend jedes vorspringende Teil jeder Platte (7,8) 
der Winkelbegrenzungsvorrichtung, parallel ver- 
setzt zur Drehachse, von auBen nach innen um- 
fafit: 

- einen bogenf ormigen Vorsprung (7a, 8a), der 
die gesamte Flache der in der nach auBen 
gerichteten Wange (2a, 3a) angeordneten bo- 
genf ormigen Offnung (2h,3h) einnimmt, urn 
winkelmaBig die betrachtete Platte zu 
blockieren und so die Kette zu versteifen, 

- eine Rippe (7b, 8b), die nur einen Teil von 
mit dem Mitnehmer (2b, 3b) ausgebildeten 
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bogenformigen Offnungen (21,31) einnehmen, 
um die Rotationsamplitude der Kettenglieder 
zu begrenzen, 

und einen Ansatz (7c, 8c) am Ende, der in 
ein Loch (2j,3j) der inneren Wange einra- 
sten kann, um sicherzustellen, da£ die 
Platte (7,8) in Stellung gehalten wird, und 
die Gesamtheit zu verstelfen. 

Abstutzung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Drehachse (6) unabhangig von der 
entsprechenden Platte (7,8) ist und axial durch 
Einklinken seines Endes in ein in dem Mitnehmer 
(2b, 3b) des betrachteten Flansches vorgesehenes 
Loch (2c, 3c) in Stellung gehalten wird. 
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